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A los bobinados inductores
se le aplica la tension de
funcionamiento

Rotor de jaula
de ardilla

El rotor esta
en cortocircuito

El eje produce
la fuerza motriz

"
D
v

2

S
O

9
®

L
=
S

Figura 8.1. Rotor de jaula
de ardilla.
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Figura 8.5. Bobinado de un estator de 24 ranuras.
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Figura 8.6. Conexionado del motor
en estrella.
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Figura 8.7. Placa de caracteristicas
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Figura 8.8. Conexionado del motor en
triangulo
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Figura 8.10. Relaciones entre
conexion estrella y triangulo.

09_TODAS IMAGENES



]

aulaelectrica.es HE

09_TODAS IMAGENES

8. Puesta en marcha de maquinas eléctricas rotativas de CA

nEE . . .
Automatismos industriales
L
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Figura 8.12. Puesta en marcha de un motor trifasico sin, y con protecciones.
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Figura 8.13. Curvas caracteristicas
del arranque directo.
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Figura 8.15. Interruptor
guardamotor compacto.
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Figura 8.17. Inversion de sentido
de giro de un motor trifasico.
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Cronograma

S1. Pulsador
sentido directo

KM 1. Motor
sentido directo

S0. Pulsador
de paro
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Figura 8.19. Enclavamientos eléctricos
usados en la inversion de sentido de giro.
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Figura 8.20. Arranque estrella-triangulo.
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Figura 8.21. Conmutador estrella-triangulo.
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Figura 8.22. Esquema de
mando del arranque
estrella-triangulo
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Figura 8.23. Curvas
del arranque Y-D.
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Figura 8.24.
Esquema de
potencia del
arranque estrella-
triangulo.
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S1. Pulsador de
marcha (NA, 13-14)

KM 1. Contactor
“ESTRELLA”

KM 2. pontactor
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Figura 8.25. Cronograma del arranque estrella-triangulo.
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Figura 8.26. Enclavamiento mecanico entre el contactor de estrella y triangulo
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inversion.




]

9 Puesta en marcha de maquinas eléctricas rotativas de CA

@:ﬂ:—

©

@ ====———|

)

@ P

o

(@ ===

it

1
)

ElEIE
F3

R

F1

@ e @

8l |®|®@®

@@

j [ Automatismos industriales j 29

@
00l 2

KM 4

H

= (@ (00
Olo|n
B

09_TODAS IMAGENES

Figura 8.28.
Mecanismos a modo
de ejemplo de un
cuadro eléctrico para el
circuito estrella-
triangulo con inversion.
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Figura 8.29. Esquema de un arranque por eliminacion de resistencias en cuatro fases.
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Figura 8.30. Curvas del arranque con un solo
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Figura 8.33. Esquema de las fases en el arranque.
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Figura 8.34. Curvas del arranque.
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Figura 8.38. Diagrama de la tension de salida y
esquema de bloques del arrancador.
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Figura 8.42. Automatismo para la puesta en marca de un arrancador.
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Figura 8.47. Esquema de
potencia para la puesta en
marcha de un motor
dahlander.
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Figura 8.51. Variador de
frecuencia.
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Figura 8.52. La frecuencia de salida se constituye a base de impulsos.
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Figura 8.53. La rapidez de los transistores permite
construir las tres fases a base de impulsos.
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Figura 8.54. Valor de la tension U, en un momento determinado.

]
]

55




]

aulaelectrica.es HE

9 Puesta en marcha de maquinas eléctricas rotativas de CA

I
[

Automatismos industriales

-

Ue 50/60 Hz
1AC230V, 16 A
3AC230V,93A
3ACO0...Ue, 8A

1,5 kW (230V)
2 HP (230)

50 Hz

=

OPE PRG

[K12]K14[K11] [am[H]oJoi[ L[L[5]4] 3[2]1 Pa4cu12] 11]

DX XX XX

DC+

DC-

080
0006 -

=

J
N/L3

=]

U

=]

=]

X

Figura 8.55. Aspecto del frontal de dos variadores de frecuencia.

]
]

56




I~ 9 Puesta en marcha de maquinas eléctricas rotativas de CA B Automatismos industriales ]
L I _
F (Hz) 4 F(Hz) 4
Frec. Max. ——-——————-——————————— S .

10 segq.

S seq.

\ ¥

» »

> >

0 Tiempo en Seg. Tiempo en Seg.
< Pxx < Pxxy ———— >

y
/

faY [ a
| >3

f{\ N N
sV e

| A

>

| s
(&

Parametro rampa ascendente Parametro rampa descendente

y
gy
L @ | o

Figura 8.56. Ejemplo de programacion de las rampas de aceleracion y deceleracion.
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Figura 8.58. Esquema de
conexiones de la parte
de control de un variador.
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Figura 8.60. Esquema representativo del ejemplo propuesto.
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Figura 8.61. Bobinado rotorico. Detalle de los anillos y conexion interna del mismo.
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Figura 8.62. Simbolo motor rotor bobinado, caja de bornes
Y esquema de un arranque en tres tiempos.
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Figura 8.67. Arranque del motor sin y con condensador.
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Figura 8.68. Simbolos del motor monofasico y
el motor universal respectivamente.

Figura 8.69. Motor con espira en
cortocircuito.
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Figuras 8.71. Esquema de potencia
para la inversion de sentido
de giro de un motor monofasico.
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Figura 8.72. Alternador con bobinado

inductor en el rotor.
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Figura 8.73. Acoplamiento motor-generador.
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Figura 8.74. Alternador autoexcitado.
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Figura 8.75. Esquema general
del frenado por
contracorriente

para motor con rotor
en cortocircuito.
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Figura 8.76. Esquema general del
frenado por contracorriente
para motor con rotor bobinado.
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Figura 8.77. Valores eléctricos
en freno a contracorriente.
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Figura 8.79. Esquema general del frenado por contracorriente
para motor con rotor en cortocircuito.
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Figura 8.80. Maquina
con motor
y embrague.




