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Gráfico 42.1. Aspecto general del sistema.
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PLC. Módulo de entradas digitales
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Autómata elegido para el caso
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Gráfico 42.2. Conexionado de entradas digitales y analógicas del autómata programable.

Módulo de entradas analógicas:

Alimentación a 24 V DC.
Entradas analógicas de 0 a 10 V DC.

Módulo de salidas digitales:

Alimentación a 24 V DC, suministrados por fuente de
alimentación (G2).
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PLC. Módulo de salidas digitales
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Gráfico 42.3. Conexionado de salidas digitales del autómata programable.
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Gráfico 42.4. Esquema eléctrico de potencia.
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Gráfico 42.5. Regleteros.
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Ejercicios

42.1. Para la puesta en marcha de esta actividad, se puede recurrir al uso de
deslizadores -slider-, para sustituir a los sensores de carácter analógicos, como el
potenciómetro, manómetro, termómetro, etc.

Un deslizador un elemento de carácter virtual capaz de modificar un valor en una
escala parametrizable.
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El ejercicio consiste en sustituir los sensores analógicos por deslizadores, y al mismo
tiempo, usar diferentes tipos de indicadores, como barras gráficas -bargraph-,
indicadores de aguja, incluso cuadros textuales.

Para programar los deslizadores, se vincularán a una variable, por ejemplo en
formato word de 16 bits.
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(Deslizador 1)

MW6
TEMP_PISC

MW22 = MW2
= MANÓMETRO

MW24 = MW4
= TERM_SEG

MW26 = MW6
= TMP_PISC

45 ºC

Gráfico 42.6. Botones e indicadores “virtuales”, que sustituyen a los físicos.


