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PLC. Módulo de entradas digitales
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Gráfico 41.3. Conexionado de entradas del autómata programable.
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PLC. Módulo de salidas digitales
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Gráfico 41.4. Conexionado de salidas del autómata programable.
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Gráfico 41.5. Circuito de potencia.
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41.1. Según el enunciado y el autómata programable propuesto, determina el cableado del módulo de salidas. Respuesta.
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41.2. Según los esquemas de los regleteros, ¿podrías determinar el circuito de potencia que cumpla con las condiciones descritas? Respuesta


