= Grafico 39.1. Aspecto general.
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= Grafico 39.2. Cableado del circuito al completo.

Cableado del autdmata programable

Alimentacion PLC y entradas PLC

RS

Autémata elegido para el caso

O Alimentaciona230VAC.

O Modulo de entradas digitales a 230 VAC.

© Mddulo de salidas digitales. 8 salidas digitales arelé, sepa-
rados en dos médulos independientes.

Dispositivos conectados a 230 VAC.

Donde

© QF1. Alimentacion del autémata programable y
dispositivos digitales de entradaa 230 VAC.

O QF2. Alimentacion de dispositivos de salidaa 230 VAC.

© QF3. Alimentacion circuito de potencia, que es la inversion
de sentido de giro de un motor trifasico.

O F4.Relé térmico de proteccion del motor.
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Soluciones a los ejercicios
Actividad 39

39.1. Explica cual es la mision del 230 VAC ZO0VAC
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