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S1, pulsador de marcha

1

- Contador = 1
- Proceso de rociado
- Presión cañerías = óptimo
- Nivel depósito = óptimo
- DTC = pintura
- Tiempo total = T2

T2, temporizador

2
- Contador = 2
- Transición de proceso de
rociado a proceso de inmersión

3
- Contador = 3
- Proceso de Inmersión
- Temperatura resistencias = óptimo
- Llenado piscina = óptimo
- Tiempo total = T3

4
- Contador = 4
- Transición de proceso de
inmersión a proceso de secado

5
- Contador = 5
- Proceso de secado
- Calor turbinas = óptimo
- Tiempo total = T4

6 - Chasis terminado
- Contador a cero

T4, temporizador

Chasis terminado

DTC_Piscina

T3, temporizador
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Gráfico 35.2. Esquema secuencial
a través de GRAFCET.
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I1

PLC. Módulo de entradas digitales

I1 I2

L+ M PE

1 N

2

PIA
10 A

L N PE

QF1

N

230 V AC

24 V DC

230 V AC

+24 V DC

0 V

PE
A

lim
e
n
ta

c
ió

n
A

u
tó

m
a
ta

p
ro

g
ra

m
a
b
le

I2 I3 I4 I5 I6

+24 V DC

0 V

PE

+
2
4

V
D

C

0
V

P
E

[S
1
]

P
u
ls

a
d
o
r

d
e

in
ic

io

[S
2
]

P
u
ls

a
d
o
r

d
e

p
a
ra

d
a

[D
T

C
_

P
IN

T
U

R
A

]
D

e
te

c
to

r
d

e
c
h

a
s
is

e
n

z
o

n
a

d
e

p
in

tu
ra

[D
T

C
_

P
IS

C
IN

A
]

D
e

te
c
to

r
d

e
c
h

a
s
is

e
n

p
is

c
in

a

[D
T

C
_
S

E
C

A
D

O
]

D
e

te
c
to

r
d

e
c
h

a
s
is

e
n

z
o

n
a

d
e

s
e

c
a

d
o

[D
T

C
_
M

ÍN
_
D

E
P

]
D

e
te

c
to

r
m

ín
im

o
d
e
p
ó
s
it
o

70 W

+
2
4

V

0
V

L N P
E

X1.1-2-3

G1

X2.1-2-3

+
2
4

0
V

(2
4
)

P
E

X2.14 X2.15
I3

M
a
rr

ó
n

A
z
u
l

N
e
g
ro

X2.6-7

D
T

C
P

IN
T

U
R

A

X2.16

S1

1
3

1
4

X2.5

S2

1
3

1
4

X2.4

I4
M

a
rr

ó
n

A
z
u
l

N
e
g
ro

X2.8-9

D
T

C
P

IS
C

IN
A

X2.17

I5
M

a
rr

ó
n

A
z
u
l

N
e
g
ro

X2.
10-11

D
T

C
S

E
C

A
D

O

X2.18

I6
M

a
rr

ó
n

A
z
u
l

N
e
g
ro

X2.
12-13

D
T

C
M

ÍN
D

E
P

X2.19

Autómata elegido para el caso

Alimentación a 24 V DC.
Fuente de alimentación (G1) 230 / 24 V DC.
Módulo de entradas digitales a 24 V DC.

Regleteros

X1. Alimentación fuente de alimentación y
transformador a 230 V AC.

X2. Sensores de entrada autómata a 24 V DC.
X3. Dispositivos conectados a módulo de salidas

del autómata a 24 V AC.
X4. Circuito de potencia. Alimentación de motores a

400 V AC.

A 1

Gráfico 35.3. Esquema eléctrico de conexionado
de la fuente de alimentación y dispositivos de entrada.
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PLC. Módulo de salidas digitales
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35.1. Realiza el esquema de potencia que cumpla con los requerimientos mostrados en el argumento principal. El citado esquema debe cumplir la normativa al respecto de
protecciones, tanto para las líneas eléctricas, como para los receptores.

Respuesta:
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35.2. Realiza un resumen a modo de
tabla, que refleje todos los borneros
empleados.

- En la alimentación de fuente de
alimentación y transformador.
- En el conexionado de sensores
cableados fuera del cuadro.
- En el conexionado de dispositivos de
salida conectados fuera del cuadro.
- En la alimentación y distribución del
circuito de potencia.

Respuesta:

K
M

1
-A

2
-H

1
-X

2
T

R
A

F
O

-0
V

K
M

2
-A

2
-H

2
-X

2
T

R
A

F
O

-0
V

Y
1
-A

1

Y
1
-A

2
T

R
A

F
O

-0
V

K
M

3
-A

1
-H

3
-X

1

K
M

3
-A

2
-H

3
-X

2
T

R
A

F
O

-0
V

Q5

Q5

P
L
C

-Q
5

K
M

4
-A

1
-H

4
-X

1

K
M

4
-A

2
-H

4
-X

2
T

R
A

F
O

-0
V

Q6

Q6

P
L
C

-Q
6

K
M

5
-A

1
-H

5
-X

1

K
M

5
-A

2
-H

5
-X

2
T

R
A

F
O

-0
V

Q7

Q7

P
L
C

-Q
7

H
6
-X

2
T

R
A

F
O

-0
V

P
L
C

-Q
8

Q8

Q8

H
7
-X

1

H
7
-X

2
T

R
A

F
O

-0
V

P
L
C

-2
M

-0
V

T
R

A
F

O
-0

V

4 5 6

L
ín

e
a

2
3

0
V

A
C

N
e
u
tr

o

P
IA

-Q
F

2
-1

P
IA

-Q
F

2
-N

Q
F

1
-T

1
-P

E
P

E

S
2
-1

3

D
T

C
_
P

IN
T

U
R

A

D
T

C
_
P

IS
C

IN
A

D
T

C
_
P

IS
C

IN
A

G
1
-2

4
V

D
C

G
1
-0

V
D

C

D
T

C
_
S

E
C

A
D

O

D
T

C
_
S

E
C

A
D

O

D
T

C
_
M

ÍN
_
D

E
P

D
T

C
_
M

ÍN
_
D

E
P

S
1
-1

4

S
2
-1

4

I2 I3 I4 I5 I6

P
L
C

-I
2

D
T

C
_
P

IN
T

U
R

A

D
T

C
_
P

IS
C

IN
A

D
T

C
_
S

E
C

A
D

O

D
T

C
_
M

ÍN
_
D

E
P

9 10 11 12 13 14 15 16

F
9
-R

T
-4

F
9
-R

T
-6

M
2
-V

1

M
2
-W

1

M
3
-U

1

M
3
-V

1

M
3
-W

1

M
4
-U

1

M
4
-V

1

M
4
-W

1

F
1
0
-R

T
-2

F
1
0
-R

T
-4

F
1
0
-R

T
-6

F
1
1
-R

T
-2

F
1
1
-R

T
-4

F
1
1
-R

T
-6

17 18 25 26 27 34 35 36

P
E

P
E

V1 W1 U1 V1 W1 U1 V1 W1

N
E

U
T

R
O


