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= Grafico 34.1. Aspecto general del sistema.
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Graficos 34.2, 34.3 y 34.4

Variacion de velocidad del motor

El motor de la atraccion permitira tanto la inversiéon de sentido de giro como la
variacion de velocidad, a través de un variador de frecuencia. La comunicacion entre
el autébmata programable y el variador, se puede hacer de diferentes formas:

© Mediante un protocolo de comunicacion industrial. El autémata dispondra de un
moédulo de comunicacion, al igual que el variador, y la comunicacion sera
bidireccional, en ambos sentidos.

= Grafico 34.2. Comunicacion autémata-variador, a través de una comunicacion industrial.

© Mediante una salida analdgica procedente del autémata, que se convierte en
entrada analdgica hacia el variador. Para ello, se debe usar el mismo formato de
sefial, por ejemplo, 0...10 V DC, para datos tipo palabra (word).

A|:>|.m

=> Grafico 34.3. Comunicacién autémata-variador, a través de sefiales analdgicas.

O Las salidas digitales del automata (DIG-OUT), entran como sefales digitales al
variador (DIG-INPUT). Para ello, las sefiales procedentes del modulo de salidas
digitales del autémata, se tienen que acondicionar para convertirse en senales
digitales de entrada en el variador, por ejemplo, a24 V DC.

lm
Al

= Grafico 34.4. Comunicacién autémata-variador, a través de salidas del autémata que se
convierten en sefiales digitales de entrada en el variador.

Dig. Ql

Algunos variadores, utilizan las entradas digitales, a modo de cédigo binario, con el
propdsito de implementar las 6rdenes. Note el ejemplo:

ENTRADA| ENTRADA | ENTRADA | ENTRADA
DIGITAL 1| DIGITAL 2| DIGITAL 3| DIGITAL 4
0 0

ORDEN N°1
ORDEN N°2
ORDEN N°3
ORDEN N°4
ORDEN N°5
ORDEN N°6
ORDEN N°7
ORDEN N°8
ORDEN N°9
ORDEN N°10
ORDEN N°11
ORDEN N°12
ORDEN N°13
ORDEN N°14
ORDEN N°15
ORDEN N°16
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= Tabla 34.1.Codigo binario en entradas hacia el variador de frecuencia.
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= Grafico 34.5. Cableado del automata programable.
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= Grafico 34.6. Cableado del variador de velocidad.
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34.1. Dibuja y explica el diagrama de bloques funcional de un variador de velocidad
por modificacién de frecuencia.

Respuesta.

El motor de induccién basa su funcionamiento en la acciéon de un flujo giratorio
producido en el estator (bobinado primario). Este flujo corta los conductores del
bobinado del rotor (bobinado secundario) e induce fuerzas electromotrices, dando
origen a corrientes en los conductores del rotor.

Como consecuencia de esto se originan fuerzas electrodinamicas sobre ellos
haciendo girar el rotor en el sentido del campo. La velocidad del flujo giratorio es:

Ns=(60-f)/P
siendo

N =numero de revoluciones por minuto.
F =frecuenciaen Hz.
P = pares de polos del motor

Variacion de la frecuencia de alimentaciéon del motor.

Al ser el motor asincrono una maquina donde la velocidad depende de la frecuencia,
al modificar ésta, se consigue variar la velocidad.

Los sistemas electronicos que transforman la frecuencia de la red en otra frecuencia
variable en el motor, se denominan sistemas inversores. Estos estan formados
por:

Un rectificador que transforma la corriente alterna en corriente continua. Un filtro
formado por bobinas y condensadores, que tienen como finalidad Proporcionar ala
entrada delinversor unatension practicamente continua, sin rizado.

Uninversor que transforma tension c.c. Obtenida a la salida del bloque rectificador
entension alterna, de frecuencia diferente ala de lared.

El circuito de control, es un circuito electronico que se encarga de generar las
tensiones de control y de referencia y, en funcion de éstas, abrir y cerrar los tiristores
al ritmo que impone la frecuencia de la tension de referencia. Este sistema permite
obtener una amplia gama de frecuencias y niveles de tension en el motor, y por tanto
diferentes velocidades.

Los variadores de velocidad de motores asincronos se presentan comercialmente
en modulos, adaptables para diferentes campos de aplicacién y entornos
industriales. Estan provistos de elemento de dialogo, pantallas de cristal liquido y
teclado, Para visualizar las magnitudes de funcionamiento del motor; estado del
variador y configuracion del variador segun la aplicacién (frecuencia de trabajo,
limites de velocidad, modos de parada, selecciénde ajustes...)
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