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= Grafico 33.1. Aspecto general.
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= Grafico 33.2. Tajadera.

Compuerta
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= Grafico 33.3. Desarrollo por partes.
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= Grafico 33.4. Cableado de entradas digitales del automata programable.

Cableado de entradas digitales del automata programable

m Autémata programable elegido para el caso

© Modulo de entradas digitales a 24 V DC, suministrados por fuente de alimentacion (G1).
© Modulo de entradas analogicas 0...10 V DC. Alimentacion por fuente de alimentacion (G2).
© Modulo de salidas digitales a 24 V AC, suministrados por el transformador (T1).
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= Grafico 33.5. Entradas analbgicas.

Cableado de entradas analdgicas del autémata programable
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= Grafico 33.6. Salidas digitales.

Cableado de salidas del autdmata programable

PLC. Médulo de salidas digitales
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© X1. Alimentacion fuentes de alimentacion y
transformador.

© X2. Sensores digitales y analdgicos fuera del
cuadro.

© X3. Dispositivos conectados al médulo de
salidas del autdmata, fuera del cuadro.

© X4. Circuito de potencia.
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= Grafico 33.7. Circuito de potencia.

Cableado del circuito de potencia
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3 Soluciones a los ejercicios
e Actividad 33

33.1. ;Qué ampliacion seria necesaria en la programacion, para representar
visualmente el estado de los finales de carrera en una pantalla tipo HMI-scada?

Respuesta.

Linea 18.

Enlas siguientes lineas, aparecen las variables que representaran virtualmente a los sensores
fisicos, como son -por ejemplo- los finales de carrera.

Fc_abre_taj_sup M_fc_taj_sup

I ()
|

Linea19.
Fc_abre_comp_sup M_fc_abre_comp_sup
| | [
[ L ]
Linea 20.
Fc_cierre_taj_sup M_fc_cierre_taj_sup
| | [
[ L ]
Linea21.
Fc_comp_sup M_fc_comp_sup
| | [
[ L ]

M_fc_abre_taj_inf

()

M_fc_abre_comp_inf

()

M_fc_cierra_taj_inf

()

Linea22.
‘ Fc_abre_taj_inf
| |
‘ [
Linea 23.
Fc_abre_comp_inf
| |
[
Linea24.
Fc_cierra_taj_inf
| |
[
Linea 25.

Fc_cierre_comp_inf

M_fc_cierre_comp_inf

()




