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Gráfico 27.1. Descripción general.
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Gráfico 27.2. Detalle de conexionado de sondas y detector de ultrasonidos.
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Esquema de mando para desarrollo por automatismo cableado

Gráfico 27.3. Esquema de mando.
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Gráfico 27.4. Cableado del circuito de potencia.
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PLC. Módulo de entradas digitales
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Gráfico 27.5. Cableado de entradas digitales.
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27.1. Determina el cableado del módulo de salidas del autómata programable
propuesto, que satisfaga el funcionamiento de instalación. Los elementos
conectados a los relés de salida del autómata, funcionarán a 24 VAC.

PLC. Módulo de salidas digitales
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Línea 1.

El indicativo luminoso que advierte que el sistema está operativo (Q1=ON), será condicionante
de funcionamiento de toda la programación, excepto los relés térmicos, que actúan de manera
independiente. Se pone en marcha con S1 (I1), se detiene con el paro S0 (I2), o por cualquiera
de los tres relés térmicos de los motores F2, F3 y F4 (I7, I8 e I9).

Q1
ONI1

Q1 I4 Q4 Q2

Línea 2.

El motor 2 (Q2), que trasvasa agua del depósito 1 al depósito 2, se pone en marcha con el
sónar (I4), con el siguiente funcionamiento:
- Si detecta agua en el margen programado, el contacto (I4), se abre y (Q2), se detiene pasado
un tiempo.
- Si no detecta agua en el margen programado, se activa de forma directa (Q2), ya que el
contacto (I4), se cierra, y una vez el agua llega al margen de detección del sónar, el motor (Q2),
no se detiene inmediatamente, sino que seguirá, un tiempo más (T1), para asegurar una
recuperación de caudal en el depósito.
Note, que (Q4), que representa el motor 1 que trasvasa agua del pozo al depósito 1, no
permitirá la conexión de (Q2), ya que es síntoma de que el depósito 2, ha llegado al mínimo, y
sólo permitirá el trasvase cuando lo indique la sonda de máximo dentro del depósito 1.

I2 I7 I8 I9

Q1

T1

27. 2. Realiza la programación en LD que cumpla con los requisitos de funcionamiento.

Q1 I4 Q3

Línea 3.

Cuando el sónar (I4), no detecta agua en el margen previamente programado, cierra su
contacto que excita de forma directa un aviso indicando el nivel de mínimo del depósito 2 (Q3),
y también activa un temporizador con retardo a la desactivación (T1), que tiene el propósito de
que una vez el sónar (I4), advierte nivel de agua, el motor 2 (Q2), siga bombeando fluido hasta
conseguir un nivel suficiente de consumo.

TOF

T1

20 min.

Q1 I6 Q4

Línea 4.

El contacto que representa las sondas de control de fluidos del pozo es (I6). Si el pozo llega al
mínimo, se activa la salida (Q5), que es un aviso del nivel bajo del mismo. En condiciones
normales, (I6) permitirá que se active (I5), que representa las sondas de mínimo del depósito 1,
para que finalmente se excite el motor 1 (Q4), que bombea agua del pozo al depósito 1.

Q5

I5

I6

Q1 I3 Q6

Línea 5.

Si el sónar (I4) que controla el depósito advierte agua, permitirá que la activación del interruptor
S2 (I3), excite el motor bomba de consumo del depósito 2 (Q6).

I4
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I7

Línea 6.

Si se activa cualquier relé térmico, se detiene toda la programación, existiendo además un
aviso de carácter intermitente, indicando qué motor provocó la avería. Donde:

- F2 (I7) es relé térmico del motor 1 del pozo. Su aviso es (Q7).
- F3 (I8) es relé térmico del motor 2 del depósito 1. Su aviso es (Q8).
- F4 (I9) es relé térmico del motor 3 del depósito 3. Su aviso es (Q9).

Q7

T.Asín

0,5 seg.

I8

Q8

T.Asín

0,5 seg.

I9

Q9

T.Asín

0,5 seg.


