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Esquemas de mando y potencia. Desarrollo por automatismo cableado

Gráfico 25.1. Esquemas de mando y potencia.
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Conexionado
del autómata

Gráfico 25.2. Conexionado del autómata programable.

El circuito de potencia de este montaje, coincide
con el circuito de potencia del automatismo cableado
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Programación en FBD
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Ejercicios

25.1. En esta actividad, se ha planteado
el arranque de una máquina de corriente
continua, con excitación derivación,
como el mostrado en el siguiente
gráfico.

¿Sabrías dibujar los bobinados de una
máquina de c.c. excitación compoud?

Gráfico 25.4. Bobinados de una máquina
de corriente continua excitación en

derivación.
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Gráfico 25.3. Programación en puertas lógicas.



Soluciones a los ejercicios
Actividad 25 Cuaderno de prácticas para autómatas programables
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25.1. En esta actividad, se ha planteado
el arranque de una máquina de corriente
continua, con excitación derivación,
como el mostrado en el siguiente
gráfico.

¿Sabrías dibujar los bobinados de una
máquina de c.c. Excitación compoud?

Bobinados de una máquina de corriente
continua excitación en derivación.
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