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= Grafico 22.1. Aspecto orientativo de la cinta y detectores.
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= Grafico 22.2. Esquemas de mando y potencia.
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= Grafico 22.3. Conexionado del automata programable.
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El circuito de potencia de este montaje, coincide
con el circuito de potencia del automatismo cableado
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= Grafico 22.4. Programacion en funciones logicas.
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Descripcion de la programacion o
Ejercicios
El detector situado en la entrada de la cinta transportadora (I13), al recibir un objeto,

provocara la excitacion del motor de la cinta (Q1), y esta seguira con esa condicion
hasta que:

O El detector de salida de cinta (14), advierta la llegada de objeto, y detenga la

. 22.1. Determina la programacién antes descrita en lenguaje LD.
cinta, a no ser que entre un nuevo elemento.
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22.1. Determina la programacion antes descrita en lenguaje LD.
Respuesta.

Linea 1.

El detector de la cinta (13), conecta el motor (Q1), y éste se realimenta, si se
cumple que no actuda ni el relé térmico (11); ni el temporizador (T1), ni el
detector de salida de la cinta (14), ademas de que tiene que estar activo el
interruptor (12).
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Linea 2.

Cuando el motor no se detiene, por no encontrar un objeto en la cinta a
través del detector (14), se genera un tiempo de seguridad que culmina con
la desconexion de éste. El tiempo es controlado por un temporizador con
retardo ala activacion.
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