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Esquemas de mando y potencia para desarrollo por automatismo cableado D
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= Grafico 20.1. Esquemas de mando y potencia.
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= Grafico 20.2. Conexionado del automata programable.
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= Grafico 20.3. Programacion en bloques de funcion.
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Soluciones a los ejercicios

Actividad 20

20.1. Determina la programacion antes descrita en lenguaje LD.

Linea 1 11 (Q1
| | (s)
T2
{ | P}
Linea 2 12 Q1
| (r)
13
1L
11
14
11
11
Linea 3 14 T
|} "L
ST
10 seg. | femens
Linea 4 15 (QZ
| | (s)
T
| —ipl

Linea 5

Linea 6

Linea 7

10 seg.

T Retardoa
la conexion

Q3

20.2. Dibuja el cronograma de funcionamiento.

S1 (1) Dir.

KM 1 (Q1, Dir.)
FC1 (14) + (T1)

KM 2 (Q2, Inv.)
FC2 (16) + (T2)
S0 (12, Paro)
S2 (15, Inv.)
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