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= Grafico 18.2. Esquemas de mando y potencia.

Esquemas de mando y potencia para desarrollo por automatismo cableado
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= Grafico 18.3. Conexionado del automata programable.

Conexionado del autémata 230 VAC L1 NPE 230 VAC L1 N Alimentacion entradas del PLC
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El circuito de potencia de este montaje, coincide
con el circuito de potencia del automatismo cableado

Qf Q2 (Q3) Ho
Motor Motor Averia

Directo Inverso




aulaelectrica.es Cuaderno de practicas para automatas programables

= Grafico 18.4. Programacion en puertas logicas.
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% Soluciones a los ejercicios
“W%  Actividad 18

18.1. Determina la programacion antes descrita en lenguaje FBD, usando
realimentacion en cada sentido de giro.

18.2. Realiza la programacion antes descrita en lenguaje LD, usando
realimentacion en cada sentido de giro.
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A ffi Soluciones a los ejercicios
W% Actividad 18

18.3. Determina la programacion, en lenguaje LD, usando funciones SET-
RESET enla activacion de cada sentido de giro.

Con Set-Reset
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18.4. Dibuja el cronograma de funcionamiento.

S1 (I1). Pulsador
sentido directo
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