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Gráfico 16.1.
Aspecto general

de un guardamotor.
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Conexionado del motor:

Ejemplo,

Motor 400/230 V (Y-D)

conexión triángulo a 230 V
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Gráfico 16.2. Esquemas de mando y potencia.

Esquemas de mando y potencia para desarrollo por automatismo cableado

QF3
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Gráfico 16.3. Conexionado del autómata programable.
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El circuito de potencia de este montaje, coincide

con el circuito de potencia del automatismo cableado
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Soluciones a los ejercicios
Actividad 16 Cuaderno de prácticas para autómatas programables

16.1. Determina la programación antes descrita en LD (ladder diagram).
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16.2. Dibuja el cronograma de funcionamiento.


