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Cuaderno de practicas para

automatas programables

= Grafico 9.1. Representacion orientativa de los mecanismos.
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Soluciones a los ejercicios
Actividad 9

9.1. Determina el cronograma de funcionamiento de la programacion 2, referida al
encendido alternativo de dos lamparas.

Respuesta:

1. Interruptor J L
S1. 0
T1. Temporizador
“TON” 1 ~ x
1
Q2. Lampara E2.
o— |
] .
Q1. Lampara E1.

0 I
T2. Temporizador ~— \
“TON” 2

9.2. ;Sabrias decir como sustituyen los principales programas de automatas
programables el uso de temporizador sincronos, de por ejemplo 0,50 segundos?

Respuesta:

Los principales programas disponen de contactos en formato bit que abren o cierran
enuna o varias frecuencias determinadas, note en la programacién como un contado
esta permanentemente abriendo y cerrando con una cadencia de 0,50 seg.

El nombre oscilara en funcion de lamarca. S5, SM0.5, M10, etc.

Li 1.
nea Bit intermitente

11 a 0,5 segundos Q1
| | | | (
[ o S ]




