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m» Grafico 2.2. Representacion orientativa de los mecanismos.
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= Grafico 2.3. Esquema eléctrico destacado.
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O Modulo de entradas: 10 entradas digitales a 24 V DC.
© Moédulo de salidas: 4 salidas a relé.
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O Autémata programable 24 V DC, 10 ED 24 V DC, 4 SD relé.
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Graficos 2.10, 2.11y 2.12.

Programaciéonen LD

Programacion “XOR”

11
Listado de variables _|/=

1. Pulsador.
12. Pulsador.
Q1. Lampara.

12
s - |/l
Analisis de la programacion /1

La salida (Q1), y por tanto la lampara E1, se excitara cuando sea presionado uno de i 3
los dos pulsadores S1 6 S2 (11 6 12). Si son presionados a la vez, la funcion XOR => Grafico 2.11. Programacion en LD.

impide que se active la salida. ) )
Simbolos empleados en lenguaje LD

Programaciéon en FBD

Simbolo Significado
|Q1|Punto de luz M1el2 Entradas

O Salida
m Contacto abierto

Bobina directa

11 | Pulsador

= Tabla 2.3. Simbolos usados en programacion LD.

J |

11| Pulsador = | Cronograma

T

Penceis] 1
11 (S1. Pulsador NA, 3-4)

Pulsador |7 12 (S2. Pulsador NA, 3-4)
Q1 (E1. lampara 1) | J I_

= Grafico 2.12. Cronograma.

= Grafico 2.10. Programacién en FBD. Sin y con bloque XOR especifico.




Soluciones a los ejercicios
~WF¥  Actividad 2

2.1. Segun el cableado que presenta el automata, determina una programacion en
lenguaje FBD, en la cual se deban presionar los dos pulsadores (S1y S2), para que se
active laléampara E1.

2.2. Segun el cableado que presenta el automata, determina una programacion en
lenguaje LD, en la cual se deban presionar los dos pulsadores (S1y S2), para que se
active lalampara E1.
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