Automatas

Curso de Mecatronica



CASO PRACTICO:
Conversion automatismo
arrangue estrella-triangulo
con Automatas

Estrella Triangulo
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Tabla de variables

Element Mickname
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¢Cuando estaré en P1?

-Cuando esté en P2, suceda t3 (OFF)
-Cuando esté en P3, suceda t3 (OFF)
-Estando en P1, NO se active P2
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¢Cuando estare en P2?

-Cuando esté en P1, suceda t1 (ON)
-Estando en P2, NO se active P1 (t3)
-Estando en P2, NO se active P3 (t2)
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-Cuando esté en P2, suceda t2 (Timer)
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@ P3: Triangulo
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SALIDAS
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En funcionamiento

e Simulador Do-more



Informacion automatismo estrella-triangulo:

https://automatismoindustrial.com/motores/1-3-3-motores-
asincronos/arrangue-estrella-triangulo/

Simulador:
https://support.automationdirect.com/products/domore.html

Correo: Javier.delasMorenas@uclim.es
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